
PIC16(L)F191XX
采用独立于内核的外设实现LCD控制的               

28/40/48/64引脚单片机产品简介
说明：

PIC16(L)F191XX 单片机提供超低功耗（eXtreme Low-Power，XLP）LCD 驱动能力，外加独立于内核的外设和智能模
拟功能。由于集成了电荷泵、控制背光的高电流 I/O 驱动以及带备用电池的实时时钟 / 日历（Real Time Clock/Calendar， 
RTCC），因此它们特别适合于电池供电的 LCD 应用。主动时钟微调的 HFINTOSC 在不同电压和温度下提供高精度时
钟源。该系列产品还采用最新 12 位 ADC2 自动化电容分压器 （Capacitive Voltage Divider， CVD）技术，实现高级触
摸检测、求平均、滤波、过采样和自动阈值比较功能。其他新特性包括低功耗 IDLE （空闲）和 DOZE （打盹）模式、
器件信息区（Device Information Area，DIA）和存储器访问分区（Memory Access Partition，MAP）。这些低功耗产
品将提供 28 到 64 引脚封装，支持客户应用于各种 LCD 和通用应用中。

内核特性：

• 优化的 C 编译器 RISC 架构
• 仅需学习 49 条指令
• 工作速度：

- DC – 32 MHz 时钟输入
- 最小指令周期为 125 ns

• 中断功能
• 16 级深硬件堆栈
• 定时器：

- 两个8位（TMR2），带硬件限制定时器（Hardware
Limit Timer，HLT）扩展

- 16 位（TMR0/1） 
• 低电流上电复位 （Power-on Reset， POR）
• 可配置上电延时定时器（Power-up Timer，PWRTE）
• 具有快速复位功能的欠压复位（Brown-out Reset， 

BOR）
• 低功耗欠压复位 （Low-Power Brown-Out Reset， 

LPBOR）选项
• 窗口型看门狗定时器（Windowed Watchdog Timer， 

WWDT）：
- 可变预分频比选择
- 可变窗口大小选择
- 可通过硬件或软件配置所有源

• 可编程代码保护

存储器：

• 最大 56 KB 的闪存程序存储器
• 最大 4 KB 的数据 SRAM 存储器
• 256 字节的数据 EEPROM
• 直接、间接和相对寻址模式
• 存储器访问分区 （MAP）：

- 权利保护
- 自定义分区

• 器件信息区 （DIA）

工作特性：

• 工作电压范围：
- 1.8V 至 3.6V （PIC16LF191XX）
- 2.3V 至 5.5V （PIC16F191XX）

• 温度范围：
- 工业级：-40°C 至 85°C
- 扩展级：-40°C 至 125°C

节能功能

• DOZE 模式：能够以慢于系统时钟的速度运行 CPU
内核

• IDLE模式：可在内部外设继续运行时暂停CPU内核
• 休眠模式：功耗最低
• 外设模块禁止（Peripheral Module Disable，PMD）： 

可禁止硬件模块将未使用外设的功耗降至最低

超低功耗 （XLP）特性：

• 休眠模式：50 nA （1.8V 时，典型值） 
• 看门狗定时器：500 nA （1.8V 时，典型值） 
• 辅助振荡器：500 nA （32 kHz 时） 
• 工作电流：

- 8 µA （32 kHz、 1.8V 时，典型值） 
- 32 µA/MHz （1.8V 时，典型值）

数字外设：

• LCD 控制器：
- 最多 360 段
- 电荷泵，支持低电压 / 电流操作
- 对比度控制

• 4 个可配置逻辑单元 （Configurable Logic Cell，
CLC）： 
- 集成组合和时序逻辑
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PIC16(L)F191XX

• 互补波形发生器 （Complementary Waveform 

Generator， CWG）：
- 上升沿和下降沿死区控制
- 全桥、半桥和单通道驱动
- 多个信号源

• 两个捕捉 / 比较 /PWM （Capture/Compare/PWM，
CCP）模块

• 两个 10 位 PWM
• 外设引脚选择 （Peripheral Pin Select， PPS）：

- 使能数字 I/O 的引脚映射
• 通信：

- 两个 EUSART，RS-232、RS-485 和 LIN 兼容
- 1 个 SPI
- 1 个 I2C， 兼容 SMBus 和 PMBus™

• 最多 59 个 I/O 引脚
• 可单独编程的上拉
• 斜率控制
• 带边沿选择的电平变化中断
• 输入电平选择控制 （ST 或 TTL）
• 数字漏极开路使能
• 电流模式使能

模拟外设：

• 带计算功能的模数转换器 （Analog-to-Digital 
Converter with Computation， ADC2）：
- 12 位，最多 47 路外部通道
- 自动后处理
- 对输入信号自动执行数学函数：求平均、滤波
计算、过采样和阈值比较

- 可在休眠模式下进行转换
• 两个比较器：

- （1）低功耗比较器
- （1）高速比较器
- 同相输入端的固定参考电压 
- 可外部访问比较器输出

• 5 位数模转换器（Digital-to-Analog Converter，
DAC）：
- 5 位分辨率，轨到轨
- 正参考电压选择 
- 未经缓冲的 I/O 引脚输出
- 内部连接至 ADC 和比较器

• 参考电压：
- 具有 1.024V、 2.048V 和 4.096V 输出电压的
固定参考电压

灵活的振荡器结构：

• 高精度内部振荡器：
- 在不同电压和温度下 HFINTOSC 主动时钟微
调

- 最高 32 MHz 的可选择频率范围
- 精度为 ±1%，典型值 

• 带内部和外部源的 x2/x4 PLL
• 低功耗内部 32 kHz 振荡器 （LFINTOSC）
• 外部 32 kHz 晶振 （SOCS）
• 外部振荡器模块具有：

- 3 种外部时钟模式，频率最高为 20 MHz
- 故障保护时钟监视器
- 外设时钟停止时可使器件安全关闭
- 振荡器起振定时器（Oscillator Start-up Timer，

OST）
- 确保晶振源稳定
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表

器
件

信
息

区
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SA

R
T/

I2 C
/S

PI

外
设
引

脚
选

择

外
设
模

块
禁

止

调
试

(1
)

LC
D
段

（
最

多
）

LC
D
电

荷
泵

/
电

流
偏

差
发

生
器

P 2/1 是 是 I 96 是 / 是
P 2/1 是 是 I 96 是 / 是
P 2/1 是 是 I 184 是 / 是
P 2/1 是 是 I 184 是 / 是
P 2/1 是 是 I 248 是 / 是
P 2/1 是 是 I 248 是 / 是
P 2/1 是 是 I 360 是 / 是
P 2/1 是 是 I 360 是 / 是
P 2/1 是 是 I 360 是 / 是

注

数

1： PIC16(L)F191XX 系列类型

器件
数
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册
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）
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带
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）
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（
W
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C
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C
LC

过
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感

器

存
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器
访
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区

IC16(L)F19155 (A) 8/14 256 1024 24 22 1 2 2 2 是 2/2 1 4 是 是 是 是

IC16(L)F19156 (A) 16/28 256 2048 24 22 1 2 2 2 是 2/2 1 4 是 是 是 是

IC16(L)F19175 (A) 8/14 256 1024 35 32 1 2 2 2 是 2/2 1 4 是 是 是 是

IC16(L)F19176 (A) 16/28 256 2048 35 32 1 2 2 2 是 2/2 1 4 是 是 是 是

IC16(L)F19185 (A) 8/14 256 1024 43 40 1 2 2 2 是 2/2 1 4 是 是 是 是

IC16(L)F19186 (A) 16/28 256 2048 43 40 1 2 2 2 是 2/2 1 4 是 是 是 是

IC16(L)F19195 (B) 8/14 256 1024 59 44 1 2 2 2 是 2/2 1 4 是 是 是 是

IC16(L)F19196 (B) 16/28 256 2048 59 44 1 2 2 2 是 2/2 1 4 是 是 是 是

IC16(L)F19197 (B) 32/56 256 4096 59 44 1 2 2 2 是 2/2 1 4 是 是 是 是

1： I——片上集成调试。

据手册索引：

A. 未来版本 PIC16(L)F191XX 数据手册， 28/40/44/48 引脚

B. 未来版本 PIC16(L)F1919X 数据手册， 64 引脚

注： 关 于 其 他 小 型 封 装 的 供 货 和 标 识 信 息，请 访 问
www.microchip.com/packaging 或联系当地的销售办事处。

http://www.microchip.com/PIC16F19156
http://www.microchip.com/PIC16F19175
http://www.microchip.com/PIC16F19176
http://www.microchip.com/PIC16F19185
http://www.microchip.com/PIC16F19186
http://www.microchip.com/PIC16F19195
http://www.microchip.com/PIC16F19196
http://www.microchip.com/PIC16F19197
http://www.microchip.com/packaging
http://www.microchip.com/PIC16F19155


PIC16(L)F191XX
表 2： 封装

器件
28 

SPDIP
28 

SOIC
28 

SSOP

28 
UQFN 
（4x4）

40 
PDIP

40 
UQFN 
（5x5）

44 
TQFP

44 
QFN 

（8x8）

48 
UQFN 
（6x6）

48 
TQFP 
（7x7）

64 
TQFP

64 
QFN 

（9x9）

PIC16(L)F19155 X X X X
PIC16(L)F19156 X X X X
PIC16(L)F19175 X X X X
PIC16(L)F19176 X X X X
PIC16(L)F19185 X X
PIC16(L)F19186 X X
PIC16(L)F19195 X X
PIC16(L)F19196 X X
PIC16(L)F19197 X X

注： 引脚的详细信息可能会发生变化。
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PIC16(L)F191XX
引脚图

图 1： 28 引脚 SSOP、 SPDIP 和 SOIC 封装图 （PIC16(L)F19155/56）  

图 2： 28 引脚 UQFN 封装图 （PIC16(L)F19155/56） 
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PIC16(L)F191XX
图 3： 40 引脚 PDIP 封装图 （PIC16(L)F19175/76） 

图 4： 40 引脚 UQFN （5X5X0.5）封装图 （PIC16(L)F19175/76） 
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PIC16(L)F191XX
图 5： 44 引脚 TQFP 封装图 （PIC16(L)F19175/76） 

图 6： 44 引脚 QFN （8X8X0.9）封装图 （PIC16(L)F19175/76） 

44 引脚 TQFP（10x10x1）
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PIC16(L)F191XX
图 7： 48 引脚 TQFP/UQFN 封装图 （PIC16(L)F19185/86） 
48 引脚 TQFP（7x7x1）
48 引脚 UQFN（6X6X0.5）

注： QFN 封装方向相同。 QFN 封装为无引脚封装。
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PIC16(L)F191XX
图 8： 64 引脚 TQFP/QFN 封装图 （PIC16(L)F19195/96/97） 

64 引脚 TQFP（10X10X1）

注： QFN 封装方向相同。 QFN 封装为无引脚封装。

64 引脚 QFN（9x9x0.9）
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表

R
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C

LC
D

电
平

变
化

中
断

高
电

流

上
拉

基
本
功

能

R ) — SEG0 IOCA0 — 有 —

R ) — SEG1 IOCA1 — — —

R — SEG2 IOCA2 — 有 —

R — SEG3 IOCA3 — 有 —

R — SEG4
COM3 IOCA4 — 有 —

R — — IOCA5 — 有 VBAT

R — SEG6 IOCA6 — 有
CLKOUT

OSC2

R — SEG7 IOCA7 — 有
OSC1
CLKIN

R — SEG8 IOCB0 — 有 INTPPS

R — SEG9 IOCB1 HIB1 有 —

R —
SEG10
COM7

VLCAP1
IOCB2 — 有 —

R —
SEG11
COM6

VLCAP2
IOCB3 — 有 —

R — COM0 IOCB4 — 有 —

R — SEG13
COM1 IOCB5 — 有 —

注

或 SMBUS 输入缓冲器阈值。
3： 28 引脚分配表 （PIC16(L)F19155/56） 

I/O
(2

)

28
引

脚
SP

D
IP

/S
SO

P/
SO

IC

28
引

脚
U

Q
FN

A
D

C

参
考

比
较

器

过
零
检

测

D
A

C

定
时

器
/S

M
T

C
C

P

PW
M

C
W

G

M
SS

P

EU
SA

R
T

C
LC

A0 2 27 ANA0 — C1IN0-
C2IN0- — — — — — — — — CLCIN0(1

A1 3 28 ANA1 — C1IN1-
C2IN1- — — — — — — — — CLCIN1(1

A2 4 1 ANA2 — C1IN0+
C2IN0+ — DAC1OUT1 — — — — — — —

A3 5 2 ANA3 VREF+ C1IN1+ — DAC1REF+ — — — — — — —

A4 6 3 ANA4 — — — — T0CKI(1) — — — — — —

A5 7 4 — — — — — — — — — SS(1) — —

A6 10 7 ANA6 — — — — — — — — — — —

A7 9 6 ANA7 — — — — — — — — — — —

B0 21 18 ANB0 — C2IN1+ ZCD — — — — CWG1IN(1) — — —

B1 22 19 ANB1 — C1IN3-
C2IN3- — — — — — — SCL,

SDA(1, 3, 4, 5, 6) — —

B2 23 20 ANB2 — — — — — — — — SCL,
SDA(1, 3, 4, 5, 6) — —

B3 24 21 ANB3 — C1IN2-
C2IN2- — — — — — — — — —

B4 25 22 ANB4
ADCACT(1) — — — — — — — — — — —

B5 26 23 ANB5 — — — — T1G(1) — — — — — —

1： 这是一个 PPS 可重映射输入信号。可将输入功能从所示默认位置移至几个其他 PORTx 引脚之一。

2： 此行中显示的所有数字输出信号均可 PPS 重映射。可选择将这些信号映射并输出到一个或多个 PORTx 引脚。

3： 这是双向信号。为确保模块正常工作，固件应在 PPS 输入和 PPS 输出寄存器中将该信号映射至相同引脚。

4： 这些引脚配置为 I2C 逻辑电平。虽然也可将 PPS 分配给其他引脚，但是输入逻辑电平将是由 INLCVL 寄存器选择的标准 TTL/ST，而不是特定于 I2C
5： 这些引脚是 I2C 逻辑电平备用引脚。 
6： 在 I2C 逻辑电平配置中，这些引脚可作为 SCL 和 SDA 引脚工作。
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R ) — SEG14 IOCB6 — 有
ICDCLK/ 
ICSPCLK

R ) — SEG15 IOCB7 — 有
ICDDAT/ 
ICSPDAT

R — — IOCC0 — 有 SOSCO

R — — IOCC1 — 有 SOSCI

R — COM2
SEG18 IOCC2 — 有 —

R — SEG19 IOCC3 — 有 —

R — SEG20 IOCC4 — 有 —

R —
COM5
SEG22
VLCD2

IOCC6 — 有 —

R —
SEG23
COM4
VLCD1

IOCC7 — 有 —

R — — IOCE3 — 有 MCLR

VL — VLCD3 — — — —

V — — — — — VDD

V — — — — — VSS

O T RTCC — — — — —

注

或 SMBUS 输入缓冲器阈值。

表

R
TC

C

LC
D

电
平
变

化
中
断

高
电

流

上
拉

基
本

功
能

B6 27 24 ANB6 — — — — — — — — — TX2(1)

CK2(1) CLCIN2(1

B7 28 25 ANB7 — — — DAC1OUT2 — — — — — RX2(1)

DT2(1) CLCIN3(1

C0 11 8 — — — — — T1CKI(1)

SMTWIN1(1) — — — — — —

C1 12 9 — — — — — SMTSIG1(1)

T4IN(1) CCP2(1) — — — — —

C2 13 10 ANC2 — — — — — CCP1(1) — — — — —

C3 14 11 ANC3 — — — — T2IN(1) — — — SCK(1) 
SCL(1,3,4) — —

C4 15 12 ANC4 — — — — — — — — SDI(1)

SDA(1,3,4) — —

C6 17 14 ANC6 — — — — — — — — — TX1(1)

CK1(1) —

C7 18 15 ANC7 — — — — — — — — — RX1(1)

DT1(1) —

E3 1 26 — — — — — — — — — — — —

CD3 16 13 — — — — — — — — — — — —

DD 20 17 — — — — — — — — — — — —

SS
8
19

5
16 — — — — — — — — — — — —

UT(2) — — ADGRDA
ADGRDB — C1OUT

C2OUT — — TMR0 CCP1
CCP2

PWM3
PWM4

CWG1A
CWG1B
CWG1C
CWG1D

SDO
SCK
SCL
SDA

TX1
DT1
CK1
TX2
DT2
CK2

CLC1OU

1： 这是一个 PPS 可重映射输入信号。可将输入功能从所示默认位置移至几个其他 PORTx 引脚之一。
2： 此行中显示的所有数字输出信号均可 PPS 重映射。可选择将这些信号映射并输出到一个或多个 PORTx 引脚。
3： 这是双向信号。为确保模块正常工作，固件应在 PPS 输入和 PPS 输出寄存器中将该信号映射至相同引脚。
4： 这些引脚配置为 I2C 逻辑电平。虽然也可将 PPS 分配给其他引脚，但是输入逻辑电平将是由 INLCVL 寄存器选择的标准 TTL/ST，而不是特定于 I2C
5： 这些引脚是 I2C 逻辑电平备用引脚。 
6： 在 I2C 逻辑电平配置中，这些引脚可作为 SCL 和 SDA 引脚工作。

3： 28 引脚分配表 （PIC16(L)F19155/56）（续）
I/O

(2
)

28
引

脚
SP

D
IP

/S
SO

P/
SO

IC

28
引

脚
U

Q
FN

A
D

C

参
考

比
较
器

过
零

检
测

D
A

C

定
时

器
/S

M
T

C
C

P

PW
M

C
W

G

M
SS

P

EU
SA

R
T

C
LC




 2018 M

icrochip Technology Inc.
 

D
S

40001863A
_C

N
第

12
页

PIC
16(L)F191XX

表

C
LC

R
TC

C

LC
D

电
平
变

化
中

断

高
电

流

上
拉

基
本

功
能

R 0(1) — SEG0 IOCA0 — 有 —

R 1(1) — SEG1 IOCA1 — 有 —

R — SEG2 IOCA2 — 有 —

R — SEG3 IOCA3 — 有 —

R — SEG4
COM3 IOCA4 — 有 —

R — — IOCA5 — — VBAT

R — SEG6 IOCA6 — 有
CLKOUT

OSC2

R — SEG7 IOCA7 — 有
OSC1
CLKIN

R — SEG8 IOCB0 — 有 INTPPS

R — SEG9 IOCB1 HIB1 有 —

R — SEG10
VLCAP1 IOCB2 — 有 —

R — SEG11
VLCAP2 IOCB3 — 有 —

R — COM0 IOCB4 — 有 —

R — SEG13
COM1 IOCB5 — 有 —

R 2(1) — SEG14 IOCB6 — 有
ICDCLK/ 
ICSPCLK

R 3(1) — SEG15 IOCB7 — 有
ICDDAT/ 
ICSPDAT

注

或 SMBUS 输入缓冲器阈值。
4： 40/44 引脚分配表 （PIC16(L)F19175/76） 

I/O
(2

)

40
引

脚
PD

IP

40
引

脚
U

Q
FN

44
引
脚

TQ
FP

44
引

脚
Q

FN

A
D

C

参
考

比
较

器

过
零

检
测

D
A

C

定
时

器
/S

M
T

C
C

P

PW
M

C
W

G

M
SS

P

EU
SA

R
T

A0 2 17 19 19 ANA0 — C1IN0-
C2IN0- — — — — — — — — CLCIN

A1 3 18 20 20 ANA1 — C1IN1-
C2IN1- — — — — — — — — CLCIN

A2 4 19 21 21 ANA2 — C1IN0+
C2IN0+ — DAC1OUT1 — — — — — — —

A3 5 20 22 22 ANA3 VREF+ C1IN1+ — DAC1REF+ — — — — — — —

A4 6 21 23 23 ANA4 — — — — T0CKI(1) — — — — — —

A5 7 22 24 24 — — — — — — — — — SS(1) — —

A6 14 29 31 33 ANA6 — — — — — — — — — — —

A7 13 28 30 32 ANA7 — — — — — — — — — — —

B0 33 8 8 9 ANB0 — C2IN1+ ZCD — — — — CWG1IN(1) — — —

B1 34 9 9 10 ANB1 — C1IN3-
C2IN3- — — — — — — SCL,

SDA(1, 3, 4, 5, 6) — —

B2 35 10 10 11 ANB2 — — — — — — — — SCL,
SDA(1, 3, 4, 5, 6) — —

B3 36 11 11 12 ANB3 — C1IN2-
C2IN2- — — — — — — — — —

B4 37 12 14 14 ANB4
ADCACT(1) — — — — — — — — — — —

B5 38 13 15 15 ANB5 — — — — T1G(1) — — — — — —

B6 39 14 16 16 ANB6 — — — — — — — — — TX2(1)

CK2(1) CLCIN

B7 40 15 17 17 ANB7 — — — DAC1OUT2 — — — — — RX2(1)

DT2(1) CLCIN

1： 这是一个 PPS 可重映射输入信号。可将输入功能从所示默认位置移至几个其他 PORTx 引脚之一。

2： 此行中显示的所有数字输出信号均可 PPS 重映射。可选择将这些信号映射并输出到一个或多个 PORTx 引脚。

3： 这是双向信号。为确保模块正常工作，固件应在 PPS 输入和 PPS 输出寄存器中将该信号映射至相同引脚。

4： 这些引脚配置为 I2C 逻辑电平。虽然也可将 PPS 分配给其他引脚，但是输入逻辑电平将是由 INLCVL 寄存器选择的标准 TTL/ST，而不是特定于 I2C
5： 这些引脚是 I2C 逻辑电平备用引脚。 
6： 在 I2C 逻辑电平配置中，这些引脚可作为 SCL 和 SDA 引脚工作。
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R — — IOCC0 — 有 SOSCO

R — — IOCC1 — 有 SOSCI

R — COM2
SEG18 IOCC2 — 有 —

R — SEG19 IOCC3 — 有 —

R — SEG20 IOCC4 — 有 —

R — SEG22
VLCD2 IOCC6 — 有 —

R — SEG23
VLCD1 IOCC7 — 有 —

R — SEG24 — — 有 —

R — SEG25 — — 有 —

R — COM5
SEG26 — — 有 —

R — COM4
SEG27 — — 有 —

R — SEG28 — — 有 —

R — SEG29 — — 有 —

R — SEG30 — — 有 —

R — SEG31 — — 有 —

R — SEG32 — — 有 —

R — COM6
SEG33 — — 有 —

R — COM7
SEG34 — — 有 —

R — — IOCE3 — 有 MCLR

注

或 SMBUS 输入缓冲器阈值。

表

C
LC

R
TC

C

LC
D

电
平

变
化
中

断

高
电

流

上
拉

基
本

功
能

C0 15 30 32 34 — — — — — T1CKI(1)

SMTWIN1(1) — — — — — —

C1 16 31 35 35 — — — — — SMTSIG1(1)

T4IN(1) CCP2(1) — — — — —

C2 17 32 36 36 ANC2 — — — — — CCP1(1) — — — — —

C3 18 33 37 37 ANC3 — — — — T2IN(1) — — — SCK(1) 
SCL(1,3,4) — —

C4 23 38 42 42 ANC4 — — — — — — — — SDI(1)

SDA(1,3,4) — —

C6 25 40 44 44 ANC6 — — — — — — — — — TX1(1)

CK1(1) —

C7 26 1 1 1 ANC7 — — — — — — — — — RX1(1)

DT1(1) —

D0 19 34 38 38 AND0 — — — — — — — — — — —

D1 20 35 39 39 AND1 — — — — — — — — — — —

D2 21 36 40 40 AND2 — — — — — — — — — — —

D3 22 37 41 41 AND3 — — — — — — — — — — —

D4 27 2 2 2 AND4 — — — — — — — — — — —

D5 28 3 3 3 AND5 — — — — — — — — — — —

D6 29 4 4 4 AND6 — — — — — — — — — — —

D7 30 5 5 5 AND7 — — — — — — — — — — —

E0 8 23 25 25 ANE0 — — — — — — — — — — —

E1 9 24 26 26 ANE1 — — — — — — — — — — —

E2 10 25 27 27 ANE2 — — — — — — — — — — —

E3 1 16 18 18 — — — — — — — — — — — —

1： 这是一个 PPS 可重映射输入信号。可将输入功能从所示默认位置移至几个其他 PORTx 引脚之一。

2： 此行中显示的所有数字输出信号均可 PPS 重映射。可选择将这些信号映射并输出到一个或多个 PORTx 引脚。

3： 这是双向信号。为确保模块正常工作，固件应在 PPS 输入和 PPS 输出寄存器中将该信号映射至相同引脚。

4： 这些引脚配置为 I2C 逻辑电平。虽然也可将 PPS 分配给其他引脚，但是输入逻辑电平将是由 INLCVL 寄存器选择的标准 TTL/ST，而不是特定于 I2C
5： 这些引脚是 I2C 逻辑电平备用引脚。 
6： 在 I2C 逻辑电平配置中，这些引脚可作为 SCL 和 SDA 引脚工作。

4： 40/44 引脚分配表 （PIC16(L)F19175/76）（续）
I/O

(2
)

40
引
脚

PD
IP

40
引
脚

U
Q

FN

44
引

脚
TQ

FP

44
引
脚

Q
FN

A
D

C

参
考

比
较

器

过
零

检
测

D
A

C

定
时

器
/S

M
T

C
C

P

PW
M

C
W

G

M
SS

P

EU
SA

R
T
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VL — VLCD3 — — — —

V — — — — — VDD

V — — — — — VSS

O UT RTCC — — — — —

注

或 SMBUS 输入缓冲器阈值。

表

C
LC

R
TC

C

LC
D

电
平

变
化
中

断

高
电

流

上
拉

基
本

功
能

CD3 24 39 43 43 — — — — — — — — — — — —

DD
11
32

7
26

7
28

7
28 — — — — — — — — — — — —

SS
12
31

6
27

6
29

6
30 — — — — — — — — — — — —

UT(2) — — — — ADGRDA
ADGRDB — C1OUT

C2OUT — — TMR0 CCP1
CCP2

PWM3
PWM4

CWG1A
CWG1B
CWG1C
CWG1D

SDO
SCK
SCL
SDA

TX1
DT1
CK1
TX2
DT2
CK2

CLC1O

1： 这是一个 PPS 可重映射输入信号。可将输入功能从所示默认位置移至几个其他 PORTx 引脚之一。

2： 此行中显示的所有数字输出信号均可 PPS 重映射。可选择将这些信号映射并输出到一个或多个 PORTx 引脚。

3： 这是双向信号。为确保模块正常工作，固件应在 PPS 输入和 PPS 输出寄存器中将该信号映射至相同引脚。

4： 这些引脚配置为 I2C 逻辑电平。虽然也可将 PPS 分配给其他引脚，但是输入逻辑电平将是由 INLCVL 寄存器选择的标准 TTL/ST，而不是特定于 I2C
5： 这些引脚是 I2C 逻辑电平备用引脚。 
6： 在 I2C 逻辑电平配置中，这些引脚可作为 SCL 和 SDA 引脚工作。

4： 40/44 引脚分配表 （PIC16(L)F19175/76）（续）
I/O

(2
)

40
引
脚

PD
IP

40
引
脚

U
Q

FN

44
引

脚
TQ

FP

44
引
脚

Q
FN

A
D

C

参
考

比
较

器

过
零

检
测

D
A

C

定
时

器
/S

M
T

C
C

P

PW
M

C
W

G

M
SS

P

EU
SA

R
T
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表

R
TC

C

LC
D

电
平
变

化
中

断

高
电
流

上
拉

基
本

功
能

R — SEG0 IOCA0 — 有 —

R — SEG1 IOCA1 — 有 —

R — SEG2 IOCA2 — 有 —

R — SEG3 IOCA3 — 有 —

R — SEG4
COM3 IOCA4 — 有 —

R — — IOCA5 — 有 VBAT

R — SEG6 IOCA6 — 有
CLKOUT

OSC2

R — SEG7 IOCA7 — 有
OSC1
CLKIN

R — SEG8 IOCB0 — 有 INTPPS

R — SEG9 IOCB1 HIB1 有 —

R — SEG10
VLCAP1 IOCB2 — 有 —

R — SEG11
VLCAP2 IOCB3 — 有 —

R — COM0 IOCB4 — 有 —

R — SEG13
COM1 IOCB5 — 有 —

R — SEG14 IOCB6 — 有
ICDCLK/ 
ICSPCLK

R — SEG15 IOCB7 — 有
ICDDAT/ 
ICSPDAT

注

或 SMBUS 输入缓冲器阈值。
5： 48 引脚分配表 （PIC16(L)F19185/86） 

I/O
(2

)

48
引

脚
TQ

FP
/Q

FN

A
D

C

参
考

比
较
器

过
零

检
测

D
A

C

定
时

器
/S

M
T

C
C

P

PW
M

C
W

G

M
SS

P

EU
SA

R
T

C
LC

A0 21 ANA0 — C1IN0-
C2IN0- — — — — — — — — CLCIN0(1)

A1 22 ANA1 — C1IN1-
C2IN1- — — — — — — — — CLCIN1(1)

A2 23 ANA2 — C1IN0+
C2IN0+ — DAC1OUT1 — — — — — — —

A3 24 ANA3 VREF+ C1IN1+ — DAC1REF+ — — — — — — —

A4 25 ANA4 — — — — T0CKI(1) — — — — — —

A5 26 — — — — — — — — — SS(1) — —

A6 33 ANA6 — — — — — — — — — — —

A7 32 ANA7 — — — — — — — — — — —

B0 8 ANB0 — C2IN1+ ZCD — — — — CWG1IN(1) — — —

B1 9 ANB1 — C1IN3-
C2IN3- — — — — — — SCL,

SDA(1, 3, 4, 5, 6) — —

B2 10 ANB2 — — — — — — — — SCL,
SDA(1, 3, 4, 5, 6) — —

B3 11 ANB3 — C1IN2-
C2IN2- — — — — — — — — —

B4 16 ANB4
ADCACT(1) — — — — — — — — — — —

B5 17 ANB5 — — — — T1G(1) — — — — — —

B6 18 ANB6 — — — — — — — — — TX2(1)

CK2(1) CLCIN2(1)

B7 19 ANB7 — — — DAC1OUT2 — — — — — RX2(1)

DT2(1) CLCIN3(1)

1： 这是一个 PPS 可重映射输入信号。可将输入功能从所示默认位置移至几个其他 PORTx 引脚之一。

2： 此行中显示的所有数字输出信号均可 PPS 重映射。可选择将这些信号映射并输出到一个或多个 PORTx 引脚。

3： 这是双向信号。为确保模块正常工作，固件应在 PPS 输入和 PPS 输出寄存器中将该信号映射至相同引脚。

4： 这些引脚配置为 I2C 逻辑电平。虽然也可将 PPS 分配给其他引脚，但是输入逻辑电平将是由 INLCVL 寄存器选择的标准 TTL/ST，而不是特定于 I2C
5： 这些引脚是 I2C 逻辑电平备用引脚。 
6： 在 I2C 逻辑电平配置中，这些引脚可作为 SCL 和 SDA 引脚工作。
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R — — IOCC0 — 有 SOSCO

R — — IOCC1 — 有 SOSCI

R — COM2
SEG18 IOCC2 — 有 —

R — SEG19 IOCC3 — 有 —

R — SEG20 IOCC4 — 有 —

R — SEG22
VLCD2 IOCC6 — 有 —

R — SEG23
VLCD1 IOCC7 — 有 —

R — SEG24 — — 有 —

R — SEG25 — — 有 —

R — COM5
SEG26 — — 有 —

R — COM4
SEG27 — — 有 —

R — SEG28 — — 有 —

R — SEG29 — — 有 —

R — SEG30 — — 有 —

R — SEG31 — — 有 —

R — SEG32 — — 有 —

R — COM6
SEG33 — — 有 —

R — COM7
SEG34 — — 有 —

R — — IOCE3 — 有 MCLR

注

或 SMBUS 输入缓冲器阈值。

表

R
TC

C

LC
D

电
平

变
化
中

断

高
电

流

上
拉

基
本

功
能

C0 34 — — — — — T1CKI(1)

SMTWIN1(1) — — — — — —

C1 35 — — — — — SMTSIG1(1)

T4IN(1) CCP2(1) — — — — —

C2 40 ANC2 — — — — — CCP1(1) — — — — —

C3 41 ANC3 — — — — T2IN(1) — — — SCK(1) 
SCL(1,3,4) — —

C4 46 ANC4 — — — — — — — — SDI(1)

SDA(1,3,4) — —

C6 48 ANC6 — — — — — — — — — TX1(1)

CK1(1) —

C7 1 ANC7 — — — — — — — — — RX1(1)

DT1(1) —

D0 42 AND0 — — — — — — — — — — —

D1 43 AND1 — — — — — — — — — — —

D2 44 AND2 — — — — — — — — — — —

D3 45 AND3 — — — — — — — — — — —

D4 2 AND4 — — — — — — — — — — —

D5 3 AND5 — — — — — — — — — — —

D6 4 AND6 — — — — — — — — — — —

D7 5 AND7 — — — — — — — — — — —

E0 27 ANE0 — — — — — — — — — — —

E1 28 ANE1 — — — — — — — — — — —

E2 29 ANE2 — — — — — — — — — — —

E3 20 — — — — — — — — — — — —

1： 这是一个 PPS 可重映射输入信号。可将输入功能从所示默认位置移至几个其他 PORTx 引脚之一。

2： 此行中显示的所有数字输出信号均可 PPS 重映射。可选择将这些信号映射并输出到一个或多个 PORTx 引脚。

3： 这是双向信号。为确保模块正常工作，固件应在 PPS 输入和 PPS 输出寄存器中将该信号映射至相同引脚。

4： 这些引脚配置为 I2C 逻辑电平。虽然也可将 PPS 分配给其他引脚，但是输入逻辑电平将是由 INLCVL 寄存器选择的标准 TTL/ST，而不是特定于 I2C
5： 这些引脚是 I2C 逻辑电平备用引脚。 
6： 在 I2C 逻辑电平配置中，这些引脚可作为 SCL 和 SDA 引脚工作。

5： 48 引脚分配表 （PIC16(L)F19185/86）（续）
I/O
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R — SEG40 — — 有 —

R — SEG41 — — 有 —

R — SEG42 — — 有 —

R — SEG43 — — 有 —

R — SEG44 — — 有 —

R — SEG45 — — 有 —

R — SEG46 — — 有 —

R — SEG47 — — 有 —

VL — VLCD3 — — 有 —

V — — — — 有 VDD

V — — — — 有 VSS

OU RTCC — — — — —

注

或 SMBUS 输入缓冲器阈值。

表

R
TC

C

LC
D

电
平

变
化
中

断

高
电

流

上
拉

基
本

功
能

F0 36 ANF0 — — — — — — — — — — —

F1 37 ANF1 — — — — — — — — — — —

F2 38 ANF2 — — — — — — — — — — —

F3 39 ANF3 — — — — — — — — — — —

F4 12 ANF4 — — — — — — — — — — —

F5 13 ANF5 — — — — — — — — — — —

F6 14 ANF6 — — — — — — — — — — —

F7 15 ANF7 — — — — — — — — — — —

CD3 47 — — — — — — — — — — — —

DD
7
30 — — — — — — — — — — — —

SS
6
31 — — — — — — — — — — — —

T(2) — ADGRDA
ADGRDB — C1OUT

C2OUT — — TMR0 CCP1
CCP2

PWM3
PWM4

CWG1A
CWG1B
CWG1C
CWG1D

SDO
SCK
SCL
SDA

TX1
DT1
CK1
TX2
DT2
CK2

CLC1OUT

1： 这是一个 PPS 可重映射输入信号。可将输入功能从所示默认位置移至几个其他 PORTx 引脚之一。

2： 此行中显示的所有数字输出信号均可 PPS 重映射。可选择将这些信号映射并输出到一个或多个 PORTx 引脚。

3： 这是双向信号。为确保模块正常工作，固件应在 PPS 输入和 PPS 输出寄存器中将该信号映射至相同引脚。

4： 这些引脚配置为 I2C 逻辑电平。虽然也可将 PPS 分配给其他引脚，但是输入逻辑电平将是由 INLCVL 寄存器选择的标准 TTL/ST，而不是特定于 I2C
5： 这些引脚是 I2C 逻辑电平备用引脚。 
6： 在 I2C 逻辑电平配置中，这些引脚可作为 SCL 和 SDA 引脚工作。

5： 48 引脚分配表 （PIC16(L)F19185/86）（续）
I/O
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48
引
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R
TC

C

LC
D

电
平

变
化

中
断

高
电

流

上
拉

基
本
功

能

RA — SEG33 — — 有 —

RA — SEG18 — — 有 —

RA — SEG34 — — 有 —

RA — SEG35 — — 有 —

RA — SEG14 —— — 有 —

RA — — — — 有 VBAT

RA — SEG36 — — 有
CLKOUT

OSC2

RA — SEG37 — — 有
OSC1
CLKIN

RB — SEG30 IOCB0 — 有 INTPPS

RB — SEG8 IOCB1 — 有 —

RB — SEG9 IOCB2 — 有 —

RB — SEG10 IOCB3 — 有 —

RB — SEG11 IOCB4 — 有 —

RB — SEG29 IOCB5 — 有 —

RB — SEG38 IOCB6 — 有
ICDCLK/ 
ICSPCLK

RB — SEG39 IOCB7 — 有
ICDDAT/ 
ICSPDAT

RC — — IOCC0 — 有 SOSCO

RC — — IOCC1 — 有 SOSCI

RC — SEG13 IOCC2 — 有 —

注

或 SMBUS 输入缓冲器阈值。
6： 64 引脚分配表 （PIC16(L)F19195/96/97） 

I/O
(2

)

64
引

脚
TQ

FP
/Q

FN

A
D

C

参
考

比
较

器

过
零
检

测

D
A

C

定
时

器
/S

M
T

C
C

P

PW
M

C
W

G

M
SS

P

EU
SA

R
T

C
LC

0 24 ANA0 —
C1IN4-
C2IN4- — — — — — — — — CLCIN0(1)

1 23 ANA1 — — — — T2IN(1)
— — — — — CLCIN1(1)

2 22 ANA2 —
C1IN1+
C2IN1+ — — — — — — — — —

3 21 ANA3 VREF+ — — DA1REF+ — — — — — — —

4 28 ANA4 — — — — T0CKI(1)
— — — — — —

5 27 — — — — — — — — — — —

6 40 ANA6 — — — — — — — — — — —

7 39 ANA7 — — — — — — — — — —

0 48 ANB0 — — ZCD — — — — — — — —

1 47 ANB1 — — — — — — — —
SCL,

SDA(1, 3, 4, 5, 6) —

2 46 ANB2 — — — — — — — —
SCL,

SDA(1, 3, 4, 5, 6) — —

3 45 ANB3 — — — — — — — — — — —

4 44 ANB4 — — — — — — — — — — —

5 43 ANB5 — — — — T1G(1)
— — — — — —

6 42 ANB6 — — — — — — — — — — CLCIN2(1)

7 37 ANB7 — — — DAC1OUT2 — — — — — — CLCIN3(1)

0 30 — — — — — T1CKI(1)
— — — — — —

1 29 — — — — — — — — — — — —

2 33 — — — — — — — — CWG1IN(1)
— — —

1： 这是一个 PPS 可重映射输入信号。可将输入功能从所示默认位置移至几个其他 PORTx 引脚之一。

2： 此行中显示的所有数字输出信号均可 PPS 重映射。可选择将这些信号映射并输出到一个或多个 PORTx 引脚。

3： 这是双向信号。为确保模块正常工作，固件应在 PPS 输入和 PPS 输出寄存器中将该信号映射至相同引脚。

4： 这些引脚配置为 I2C 逻辑电平。虽然也可将 PPS 分配给其他引脚，但是输入逻辑电平将是由 INLCVL 寄存器选择的标准 TTL/ST，而不是特定于 I2C
5： 这些引脚是 I2C 逻辑电平备用引脚。 
6： 在 I2C 逻辑电平配置中，这些引脚可作为 SCL 和 SDA 引脚工作。
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RC — SEG17 IOCC3 — 有 —

RC — SEG16 IOCC4 — 有 —

RC — SEG12 IOCC5 — 有 —

RC — SEG27 IOCC6 — 有 —

RC — SEG28 IOCC7 — 有 —

RD — SEG0 — — 有 —

RD — SEG1 — — 有 —

RD — SEG2 — — 有 —

RD — SEG3 — — 有 —

RD — SEG4 — — 有 —

RD — SEG5 — — 有 —

RD — SEG6 — — 有 —

RD — SEG7 — — 有 —

RE — VLCD1 — — 有 —

RE — VLCD2 — — 有 —

RE — COM0 IOCE3 — 有 —

RE — COM1 IOCE4 — 有 —

RE — COM2 IOCE5 — 有 —

RE — COM3 IOCE6 — 有 —

RE — SEG31 IOCE7 — 有 —

RF — SEG41 — — 有 —

表

R
TC

C

LC
D

电
平

变
化

中
断

高
电

流

上
拉

基
本

功
能

注

2C 或 SMBUS 输入缓冲器阈值。
3 34 — — — — — — — — —
SCK(1) 

SCL(1,3,4) — —

4 35 — — — — — — — — —
SDI(1)

SDA(1,3,4) — —

5 36 — — — — — — — — — — — —

6 31 — — — — — — — — — —
TX1(1)

CK1(1) —

7 32 — — — — — — — — — —
RX1(1)

DT1 (1) —

0 58 AND0 — — — — — — — — — — —

1 55 AND1 — — — — — — — — — — —

2 54 AND2 — — — — — — — — — — —

3 53 AND3 — — — — — — — — — — —

4 52 AND4 — — — — — — — — — — —

5 51 AND5 — — — — — — — — — — —

6 50 AND6 — — — — — — — — — — —

7 49 AND7 — — — — — — — — — — —

0 2 ANE0 — — — — — — — — — — —

1 1 ANE1 — — — — — — — — — — —

3 63 ANE3 — — — — — — — — — — —

4 62 ANE4 — — — — T4IN(1) CCP2(1)
— — — — —

5 61 ANE5 — — — — — CCP1(1)
— — — — —

6 60 ANE6 — — — — SMTWIN1(1)
— — — — — —

7 59 ANE7 — — — — SMTSIG1(1)
— — — — — —

0 18 ANF0 —
C1IN0-
C2IN0- — — — — — — — — —

6： 64 引脚分配表 （PIC16(L)F19195/96/97）（续）
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1： 这是一个 PPS 可重映射输入信号。可将输入功能从所示默认位置移至几个其他 PORTx 引脚之一。

2： 此行中显示的所有数字输出信号均可 PPS 重映射。可选择将这些信号映射并输出到一个或多个 PORTx 引脚。

3： 这是双向信号。为确保模块正常工作，固件应在 PPS 输入和 PPS 输出寄存器中将该信号映射至相同引脚。

4： 这些引脚配置为 I2C 逻辑电平。虽然也可将 PPS 分配给其他引脚，但是输入逻辑电平将是由 INLCVL 寄存器选择的标准 TTL/ST，而不是特定于 I
5： 这些引脚是 I2C 逻辑电平备用引脚。 
6： 在 I2C 逻辑电平配置中，这些引脚可作为 SCL 和 SDA 引脚工作。
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RF — SEG19 — — 有 —

RF — SEG20 — — 有 —

RF — SEG21 — — 有 —

RF — SEG22 — — 有 —

RF — SEG23 — — 有 —

RF — SEG24 — — 有 —

RF — SEG25 — HIF7 有 —

RG — SEG42 — — 有 —

RG — SEG43 — — 有 —

RG — SEG44 — — 有 —

RG — SEG45 — — 有 —

RG — SEG26 — — 有 —

RG — — IOG5 — 有
MCLR
VPP

RG — COM6 — — 有 —

RG —
SEG15
COM7 — — 有 —

RH — COM4 — — 有 —

RH — COM5 — — 有 —

RH —
SEG32

VLCAP1 — — 有 —

表

R
TC

C

LC
D

电
平

变
化

中
断

高
电

流

上
拉

基
本

功
能

注

I2C 或 SMBUS 输入缓冲器阈值。
1 17 ANF1 — — — — — — — — — — —

2 16 ANF2 — — — — — — — — — — —

3 15 ANF3 —
C1IN2-
C2IN2- — — — — — — — — —

4 14 ANF4 — C2IN0+ — — — — — — — — —

5 13 ANF5 —
C1IN1-
C2IN1- — DAC1OUT1 — — — — — — —

6 12 ANF6 — C1IN0+ — — — — — — — — —

7 11 ANF7 —
C1IN3-
C2IN3- — — — — — — SS(1)

— —

0 3 ANG0 — — — — — — — — — — —

1 4 ANG1 — — — — — — — — —
TX2(1)

CK2(1) —

2 5 ANG2 — — — — — — — — —
RX2(1)

DT2(1) —

3 6 ANG3 — — — — — — — — — — —

4 8 ANG4 — — — — — — — — — — —

5 7 — — — — — — — — — — — —

6 20 ANG6 — — — — — — — — — — —

7 19 ANG7 — — — — — — — — — — —

0 26 — — — — — — — — — — — —

1 25 ADCACT(1)
— — — — — — — — — — —

2 57 — — — — — — — — — — — —

6： 64 引脚分配表 （PIC16(L)F19195/96/97）（续）
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1： 这是一个 PPS 可重映射输入信号。可将输入功能从所示默认位置移至几个其他 PORTx 引脚之一。

2： 此行中显示的所有数字输出信号均可 PPS 重映射。可选择将这些信号映射并输出到一个或多个 PORTx 引脚。

3： 这是双向信号。为确保模块正常工作，固件应在 PPS 输入和 PPS 输出寄存器中将该信号映射至相同引脚。

4： 这些引脚配置为 I2C 逻辑电平。虽然也可将 PPS 分配给其他引脚，但是输入逻辑电平将是由 INLCVL 寄存器选择的标准 TTL/ST，而不是特定于

5： 这些引脚是 I2C 逻辑电平备用引脚。 
6： 在 I2C 逻辑电平配置中，这些引脚可作为 SCL 和 SDA 引脚工作。
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RH —
SEG40

VLCAP2 — — 有 —

VL — VLCD3 — — — —

VD — — — — — VDD

VD — — — — — —

VS — — — — — VSS

VS — — — — — —

OU TCC — — — — —

表

R
TC

C

LC
D

电
平
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化

中
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流

上
拉

基
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功
能

注

或 SMBUS 输入缓冲器阈值。
3 56 — — — — — — — — — — — —

CD3 64 — — — — — — — — — — — —

D 10 — — — — — — — — — — — —

D 38 — — — — — — — — — — — —

S 9 — — — — — — — — — — — —

S 41 — — — — — — — — — — — —

T(2)
—

ADGRDA
ADGRDB —

C1OUT
C2OUT — — TMR0 CCP1

CCP2
PWM3
PWM4

CWG1A
CWG1B
CWG1C
CWG1D

SDO
SCK
SCL
SDA

TX1
DT1
CK1
TX2
DT2
CK2

CLC1OUT R

6： 64 引脚分配表 （PIC16(L)F19195/96/97）（续）
I/O

(2
)

64
引
脚

TQ
FP

/Q
FN
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1： 这是一个 PPS 可重映射输入信号。可将输入功能从所示默认位置移至几个其他 PORTx 引脚之一。

2： 此行中显示的所有数字输出信号均可 PPS 重映射。可选择将这些信号映射并输出到一个或多个 PORTx 引脚。

3： 这是双向信号。为确保模块正常工作，固件应在 PPS 输入和 PPS 输出寄存器中将该信号映射至相同引脚。

4： 这些引脚配置为 I2C 逻辑电平。虽然也可将 PPS 分配给其他引脚，但是输入逻辑电平将是由 INLCVL 寄存器选择的标准 TTL/ST，而不是特定于 I2C
5： 这些引脚是 I2C 逻辑电平备用引脚。 
6： 在 I2C 逻辑电平配置中，这些引脚可作为 SCL 和 SDA 引脚工作。
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